
学会名/
会議名/
企業名など

演題名

発表者

内容
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2017年11月12日に日本ＮＩ本社にて実施。ワールドロボットオリンピアードに参加している大学の教職員を対象としたロ
ボット設計製作講座。マイコンにmyRIO、ハードにTETRIX、ソフトにLabVIEWを用いた自律型ロボットのセンサ類の活用方
法・画像解析の事例を紹介しながら、ロボット世界大会のルール攻略を説明。TETRIXを開発したアメリカの技師との対談が中
心。参加者21名

関連画像

情報電子工学科　招待講演

National Instruments Japan株式会社技術セミナー

【企業招待講演】myRIO+TETRIX+LabVIEWの活用事例


